GEKMEDE GECIKMELI ZAMAN ROLESI

TMR-M1-30H KULLANIM KILAVUZU

2® Teknik Bilgiler:
NGOG «  Mikroiglemci tabanhidir.

e (ihazin calisma ortam sicakliy, -5 °Cle +55 °C arasinda olmalidir.
OPNAN

wartoon Boe * Besleme gerilim 220 V AC+/- %20 (L-N)/ 24 VAC/DC +/- %10(B1-N)
Ja o Zaman Aralidi: 0,06 sn..... 30 saat
«  Kablo kesiti: 1x0,5-4mm
« Vida sikma Tork Deger: 0,5 Nm
«  IP20 EN 60529 Standartlarina gére
«  (alisma frekansi 50-60 Hz'dir.
« Kontrol gikigt 1 inversdr, 10A / 250 VAC
Gii tilketimi< 7A
o Elektriksel 5miir 100,000 agma-kapama(Rezistif Yiik)
« EN60715 standarti Th35 tipi raya monte edilir.
Giivenli Kullanim ve Kurulum igin Uyarilar:
« (ihaz lizerindeki herhangi bir islemden 6nce tiim besleme gerilimini kesin.
«  (ihaz sebekeye bagliiken 6n paneli glkarmayin.
«  (ihazi calistirmadan dnce baglantilarinin dogru oldugunu kontol edin.
« (Cihazda herhangi bir sorun olmasi durumunda yetkili saticinizla temas kurun.
Genel:
TMR-M1-30H ¢ok fonksiyonlu simetrik 4 fonksiyona sahiptir. 220 VAC - 24 VAC/DC genis besleme araligina sahiptir.
Kullanim ve Calisma Prensibi:
e Zaman Ayari (Time)  :Secilen kademe araliginda zaman ayari yapar. Bu ayar 0.1ile 1 arasindadr.
e Kademe Ayari (Range) :(alisacak zaman araligini belirler. Kademe degerlerl Tablo-1'de bellrtllm|§t|r
«  Fonksiyon Ayari (Func.) : 5 kademeli ayar diigmesi.
*F1 : Cekmede gecikmeli zaman rélesi modu
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*F2 : Kapamada gecikmeli zaman rlesi modu [oe T omen |~ sen

*F3 : Kapamada gecikmeli flagor modu T LT

*F4 : Gekmede gecikmeli flasor modu [ sn | eS| s

* OFF : Role islem yapmaz [“30n | oam 205a
Fonksiyon $emasi:

u _ NOT :F3 ve F4 fonksiyonlannda rilenin “aqk”ve “kapali” sireleri egit ayarlanir.
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Montaj :

Vida sikma moment
Saat yoniinde 0,5 Nm
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Cihazi raydan gikarmak icin:

Ray kilidini tornavida ile 1 ydniinde cekiniz ve
cihazi 2 yoniinde hareket ettirerek gkariniz.

Baglant yapabilmek igin:
Uygun kesitli kablo klemenslere yerlestiriir
Tornavida yardimi ile montaj yapiniz.

Cihazi raya monte etmek igin:
Cihaz 1ydniinde raya dogru iterek, 2 yoniinde hareket
etirip ray Kiltlerinin rayi tutmasini saglayiniz.




	Kullanım ve Çalışma Prensibi:

